el hcgrech

Guia de operacién de Vicon Tracker,
software de captura de movimiento de
Vicon para Ingenieria

El propdsito de este documento es entregar una guia detallada para la correcta operacién del
software Vicon Tracker, abarcar todo el flujo de trabajo incluyendo hardware, software y archivos
involucrados.

El objetivo es que cada laboratorio de Ingenieria que cuente con esta tecnologia y este manual esté
en la capacidad de elaborar un flujo de trabajo propio, ademas de interpretar correctamente flujos
de trabajo de otros laboratorios y realizar ajustes necesarios a dichos flujos.
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Preparacion del drea de captura

El objetivo de realizar una correcta preparacion del area de captura es garantizar la seguridad de las
personas involucradas en las capturas de las pruebas, tanto de las encargadas de la operacion del
sistema como de objetos que se deseen rastrear.

Preparacion fisica del espacio

El area de captura debe estar totalmente despejado, ni siquiera el equipo de cémputo que controla
el sistema ni sus operarios deben estar dentro de él. Es un espacio exclusivo para la persona que
ejecutard la prueba y los encargados de su preparacién.

Los cables de conexidon de las cdmaras deben estar por fuera del perimetro de captura, en caso de
encontrarse en tripiés se recomienda utilizar cinta con patrén de lineas amarillas y negras para
alertar a los involucrados en las pruebas de su presencia.

Si las cdmaras se encuentran en tripiés se debe garantizar que estos tengan la mayor estabilidad
posible y que no seran un obstaculo fisico que interrumpa el movimiento natural que se desea
capturar en de la prueba.

Preparacion del hardware
La preparacidn del hardware de captura de movimiento esta orientado a la preparacion de:

e (Camaras de captura de movimiento dpticas
e Herramienta de calibracion

Ubicacion de las camaras
La ubicacidn de las cdmaras, independiente de su modelo, depende:

e Parte del objeto que se desea capturar

o Todo el objeto

o Seccidn especifica

o Varias secciones (es necesario que sean secciones rigidas con minimo 3 puntos de
captura cada una)

e Naturaleza del movimiento de la captura
o Estatica (sobre una mesa, un soporte o sobre el piso sin desplazarse)
o Dindmica (se va a desplazar)

e Sistema de anclaje de las cdmaras

o Rieles, en este caso las cdmaras van a estar posicionadas de manera perimetral al
centro del area de captura, la ventaja de este tipo de sujecidn es que permite una
configuraciéon multipropdsito que no requiere mover las cdmaras sin importar el
tipo de captura que se desee realizar.

o Tripiés, en este caso también se recomienda ubicar las cdmaras de manera
perimetral al drea de captura. Si se desea realizar una captura en la que solo se
desea capturar un costado del cuerpo (o solo la espalda o el frente por alguna razén
especifica) se pueden mover las cdmaras para cubrir solo ese costado y tener mayor
cobertura.
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o Demanerageneral la ubicacién de las cdmaras debe garantizar que todos los puntos
de captura puedan ser vistos por al menos 3 camaras durante toda la captura de la

prueba.

Orientacion fisica de las cdmaras

Una vez se ha definido la ubicacidn de las cdmaras se debe ajustar la orientacion fisica de las mismas,
este proceso debe realizarse con ayuda de la cabeza del sistema de sujecidon, como recomendacion
de seguridad se debe tomar firmemente la cdmara con una mano antes de desajustar la cabeza del
sistema de sujecion, luego orientar la cdmara hacia el centro del drea de capturay finalmente ajustar
nuevamente la cabeza del anclaje.

Para obtener una mayor precisién en la orientacidn de las cdmaras nos ayudaremos del panel de
visualizacién de Tracker, nos dirigimos al panel “Resources” ubicado en la izquierda de la pantallay

daremos clic al botén “GO LIVE”:

D VICON TRACKER 3.9

TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES

o

£ SYSTEM LIBRATE & oBJECTS

. Vicon Data
Vicon Cameras

"I Devices

& X
GO LIVE

B recorping

Al hacerlo podremos ver la lista de cdmaras conectadas:
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D VICON TRACKER 3.9

IRACKER WINDOW HELP

RESOURCES & X

CONNECTED GO OFFLINE

2 CALBRATE @ oBiecTs [ RECORDING
“8*Eng

. Local Vicon System [100Hz]

@ Vicon Cameras N
B #1 (Bonita 10)
B #2 (Bonita 10)
u #4 (Vantage 5)
B #5 (Bonita 10)
B #6 (Bonita 10)
u #7 (Vantage 5)
B #s (Bonita 10)
u #9 (Vantage 5)
B #10 (vantage 5)
B #12 (Bonita 10)

B #14 (vantage 5)

Para poder ver lo que estd detectando la cdmara basta con seleccionar una de la lista y luego
seleccionar en el workspace la opcién “Camera”:

[J VICON TRACKER 3.9

IRACKER WINDOW HELP (YRR GEg UNTITLED *

RESOURCES ¢ X /3D PERSPECTIVE .°.
3D PERSPECTIVE

CONNECTED GO OFFLINE 3D ORTHOGONAL
CAMERA

@ SYSTEM ~* CALIBRATE @ oBIECTS u RECORDING GRAPH

La correcta orientacion de la cdmara sera la que le permita ver la mayor cantidad de puntos sobre
el area de captura:
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Ajuste 6ptico de la cdmara
El ajuste éptico de las camaras se lograra mediante el ajuste de los anillos del lente:

e Distancia Focal, con la letra W (Wide) y T (Telefoto)
e Apertura, con la letra C (Closed) y O (Open)
e Zoom, con la letra N (Near) y F (Far) (Presente solo en camaras Vero)

Precaucién de seguridad, no apretar en exceso los tornillos de los anillos de ajuste ya que pueden
causar dafio al lente, forzar la rosca de ajuste y perder precision.

Al mover los anillos del lente se debe buscar que los rebotes de luz, representados como manchas
blancas en la siguiente imagen, desaparezcan y que los puntos de captura estén representados por
un circulo con una cruz en el medio:
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Un correcto ajuste dptico de las cdmaras es aquel que no tiene rebotes de brillos de luz y detecta
todos los puntos con el circulo y la cruz:
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NICONTRACKER

e =1l x

Calibracion del sistema

Una vez se ha concluido con el ajuste dptico de las camaras procederemos con el proceso de
calibracién, este le indicara al sistema la posicion relativa de las cdmaras entre si, con respecto al
origen y también con respecto al plano del piso. Para acceder a este proceso se selecciona la pestaia
“CALIBRATE":

Desarrollado por HCG Technologies | Distribuidor exclusivo de Vicon
Marzo de 2023



e(’i. hcg.tech

G VICON TRACKER 3.9

TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES & X

CONNECTED GO OFFLINE

STEM  EESENIEYNIIN @ oB)ecTs | [ RECORDING

AUTO NUMBER CAMERAS

RESET LOAD...

Enmascaramiento

Este paso se encarga de ocultar los brillos que no fue posible remover con el ajuste dptico de las
camaras. Para iniciar este proceso hacemos clic sobre el botén “START” ubicado en la seccién
“CREATE CAMERA MASKS” ubicado en la seccién “CALIBRATE”:
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D VICON TRACKER 3.9

TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES & X

CONNECTED GO OFFLINE

ECORDING

CALIBRATE C/

A

IBRATION
AUTO NUMBER CAMERAS

RESET LOAD...

Al presionarlo veremos que el boton cambia su texto a “Stop” y el workspace nos mostrara todas
las camaras y los brillos empezaran a ser “tapados” por pixeles de color azul:
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Cuando todos los brillos han sido tapados por pixeles de color azul se hace clic en el botdn “Stop”:
D VICON TRACKER 3.9
TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES o X

CONNECTED GO OFFLINE

BN @ osiects [ RECORDING

CREATE CAMERA MASKS

SHOW ADVANCED

CANCEL

Calibracion con la herramienta de calibracion

Este paso de la calibracion requiere encender la herramienta de calibracidon y hacer movimientos en
forma de “8” siempre mostrando los leds a todas las cdmaras del volumen:
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Esta seccién también la encontraremos en el panel “CALIBRATE":

D YICOM TRACKER 3.9
JRACKER WINDOW HELP

RESOURCES

= CALIBRATE

CALIERATE CAMERAS

Wand:

Calibration Type:

Cameras to Calibrate:
Refinement frames:

Wand Ratio Tolerance:

Wand Straightness Tolerance:

Auto Stop:

e

i X

G0 OFFLIME

& osiects [ RECORDING

SHOW ADVAMCED

HIDE ADVANCED
D 5 Marker Wand & L-Frame

Full Calibration

All Cameras
1500

Se recomienda establecer 1500 como valor en el parametro “Refinement frames” y habilitar la
casilla “Auto Stop” esto evitard que debamos hacer clic en el botén “Stop”, cuando cada camara
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haya visto por lo menos 1500 veces los leds de la herramienta de calibracién se detendra el proceso
de manera automatica.

Para iniciar se debe dar clic en el botén “Start”:

D VICON TRACKER 3.9

TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES o X

CONNECTED GO OFFLINE

2 RECORDING

CALIBRATE (
HIDE D
Wand: D 5 Marker Wand & L-Frame

Calibration Type: Full Calibration

Cameras to Calibrate:

Refinement frames:
Wand Ratio Tolerance:
Wand Straightness Tolerance:

Auto Stop:

Al iniciar el proceso veremos que las camaras dibujardn una trayectoria al detectar el paso de la
herramienta de calibracion:
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NICONTRACKER
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Los tridangulos de la parte inferior derecha de cada cdmara irdn cambiando de color de Rojo a Verde
hasta desaparecer, cuando todos los tridngulos desaparezcan el sistema se detendrd
automadticamente y este proceso habra concluido.

Establecer el origen del volumen
Para este paso debemos cambiar de la vista de camaras a la vista “3D Perspective” y ubicar la
herramienta de calibracién el en centro del drea de captura al nivel del piso:

DVICON TRACKER 3.9
TRACKER WINDOW HELP N2V ANEGIS UNTITLED *

RESOURCES & X U CAMIERA  ViEW G

3D PERSPECTIVE ]

CONNECTED GO OFFLINE S0 URINUGUINAL

CAMERA
ENIIN(S 4 OBJECTS RECORDING GRAPH

Al hacerlo veremos que las camaras tienen referencia de distancia y ubicacidn entre si, pero no
tienen referencia del plano del piso.
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NICONTRACKER
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A continuacidn, se ubica la regla de calibracidon sobre el suelo en el centro del drea de captura, se
hace clic en el botdn “START” de la seccion “Set Volume Origin” ubicado en el panel “CALIBRATE":

D VICON TRACKER 3.9
TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES & X

CONNECTED GO OFFLINE

& oviects  [JrRecoroing
CREATE CAMERA MASK

SHOW ADVANCED

CALIBRATE CAMERAS

SHOW ADVANCED

SET VOLUME ORIGIN

ADVANCED
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Al hacer clic en los 5 puntos de la herramienta de calibraciéon ahora formaran un segmento unido en
forma de “T”, la misma forma de la herramienta:

Luego se hace clic en “SET ORIGIN”:

D VICON TRACKER 3.9
TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES o X

. CONNECTED GO OFFLINE

SYSTEM & ’ OBJECTS n RECORDING
CREATE CAMERA MASKS

SHOW ADVANCED

4

CALIBRATE CAMERAS

SHOW ADVANCED

SET VOLUME ORIGIN

SHO N ADVANCED

SET ORIGIN CANCEL

Al hacerlo ya tendremos las cdmaras con referencia al nivel del suelo:

Desarrollado por HCG Technologies | Distribuidor exclusivo de Vicon
Marzo de 2023



A
o hcg.tech

Como cambiar el nimero a las cdmaras

Si deseamos podemos cambiar el niUmero que el sistema le asigna a cada una de las camaras, para
esto nos dirigimos al panel de Recursos, hacemos clic derecho sobre “Vicon Cameras” vy
seleccionamos la opcién “REORDER...”:

D VICON TRACKER 3.9

TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES

CONNECTED

RIS EY o~ CALIBRATE

- Local Vicon System [100Hz]

E%] Vicon Cameras
B #1 (Bonita 10)
B3 #2 (Bonita 10)

u #4 (Vantage 5)

@® osiects  [JIRECORDING

REORDER...
REBOOT ALL CAMERAS

REMOVE VICON CAMERAS
ENABLE PREVIEW MODE
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Al hacer clic aparece otra interfaz donde podemos seleccionar la cdmara a la que queremos cambiar
el nimero y utilizando los botones “MOVE UP” y “MOVE DOWN” podemos cambiar su numeracion:

REORDER DEVICES n

Vicon Motion Capture &

JENTIFIE RIGINAL IDENTIFIE DEVICE
#1  #1 (Bonita 10)

(Bonita 10)
(Vantage 5)
(Vantage 5)
(Bonita 10)
(Bonita 10)
(Vantage 5)
(Bonita 10)
(Vantage 5)
(Vantage 5)
(Vantage 5)
(Bonita 10)
(Bonita 10)
(Bonita 10)

(Vantage 5)

LEGEND

Present - Devices that are physically in use, or are part of the
latest calibration.

Remembered - Devices that are not present at this time, but were
connected at least once in the past.

CANCEL OK

Preparacion del objeto que se va a trackear

Una vez se ha preparado correctamente el sistema ahora podemos proceder a la preparacion
delobjeto que realizara las capturas. El primer paso es definir como ubicar los marcadores sobre el
objeto, esto va a depender directamente del tipo de movimientos que se deseen capturar, basta
con asegurarse que la misma mecdnica de los movimientos del objeto no vaya a tapar alguno de los
puntos de captura de la vista de las camaras.

A continuacion se muestra la ubicacion de los puntos en el objeto que se utilizé6 como referencia
para este documento, tiene marcadores ubicados en 3 caras del objeto, dependiendo de la
mecanica del objeto a estudiar se pueden ubicar solo en una cara, 3 marcadores como mimimo
siempre:
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Creacion del objeto en Tracker

Para crear un objeto que deseemos rastrear en Tracker debemos ubicar fisicamente los puntos de
captura de de manera que en la vista de perspectiva de Tracker podamos ver cada uno de los puntos
que se ubicaron (minimo 3):

Una vez detecte todos los marcadores procedemos al panel “OBJECTS”, asighamos un nombre al
objeto que queremos rastrear en el apartado “Create Object”:
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D VICON TRACKER 3.9

TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES o X

CONNECTED GO OFFLINE

YSTEM ™ CALIBRATE n RECORDING

. LeftShank (LeftShank)
B *2* LeftShoe (LeftShoe)

OBJECT TYPE PRESET
None

PROPERTIES

D

Color:

Object Tracking Mode:
. AUTO ENABLE TRACK

Create Object:

Add Marker lo Object:

A continuacidn, se hace clic sobre un punto de captura (en la vista de perspectiva):
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Luego, con la tecla control oprimida se hace clic en un marcador que forme una linea y
corresponda con el eje X:

Luego, con la tecla control oprimida se hace clic en un marcador que forme una linea con el primer
marcador seleccionado y corresponda con el eje Y:
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Luego, con la tecla control oprimida se selecciona el resto de los marcadores sin importar el orden:
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Finalmente se hace clic en el botdn “CREATE”, al hacerlo inmediatamente se generan enlaces
entre los puntos de captura y se ve el marco de referencia:
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DVICON TRACKER 3.9
TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES

CONNECTED

TEM 2>~ CALIBRATE [RSeIZacl [J] ReCORDING
B

B =3¢ LeftShank (LeftShank)
B :2# LeftShoe (LeftShoe)

OBJECT TYPE PRESET
None
PROPERTIES

Object Tracking Mode:

Il AUTO ENABLE TRACK

Create Object:

Add Marker To Object:
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Captura de pruebas
Para realizar la captura de las pruebas debemos asegurarnos de:

1. Dirigirnos a la seccion “RECORDING”:
{J VICON TRACKER 3.9

TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES o X

CONNECTED GO OFFLINE
! SYSTEM # CALIBRATE 0 OBJECTS @ RECORDING

RE

Location: SHARED &
R

Auto increment trial number
B Permit overwrite of existing files

VIFTFRS

2. Tener el sistema calibrado
3. Tener el objeto a rastrear creado y seleccionado en el panel OBJECTS:

D VICON TRACKER 3.9
TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES o X

CONNECTED GO OFFLINE

SYSTEM " CALIBRATE <>OBJECTS m RECORDING

W E Cluster AN

A continuacidn, se procede a ingresar el nombre deseado para la captura
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a VICON TRACKER 3.9
TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES & X

CONNECTED GO OFFLINE

SYSTEM = CALIBRATE ’ OBJECTS @ RECORDING

RE( ING

Location: SHARED ¥
i ER
Trial Name: NOMBRE DE LA CAPTURA

Auto increment trial number

B Permit overwrite of existing files

AMETERS

Frames captured: 0:00:00(00)

Se recomienda dejar habilitada la opcidon “Auto increment trial number”, esto permitira agregar
numeracion a las capturas de manera automatica, ejemplo:

D mavimiento aereo 1.x2d 16/03,/2023 3:18 p. m. Archivo X20
D movimiento aerec 2.x2d 16/03/2023 3:18 p. m. Archive X20
D maovimiento aereo 3.x2d 16/03,2023 3:19 p. m. Archivo X2D
D mavimiento aerecx2d 16/03,2023 317 p. m. Archivo X20

Finalmente, se da clic al boton “START” para iniciar la captura:
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D VICON TRACKER 3.9

TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES & X

CONNECTED GO OFFLINE

SYSTEM = CALIBRATE ’ OBJECTS n RECORDING

R ING

Location: SHARED ¥
i ER
Trial Name: NOMBRE DE LA CAPTURA

Auto increment trial number
B Permit overwrite of existing files

IETERS

Frames captured: 0:00:00(00)

Para finalizar la captura se da clic al botén “STOP”:
G VICON TRACKER 3.9
JRACKER WINDOW HELP

IRCES

cation:

Trial Name:

Pueden realizarse cuantas capturas se deseen de manera consecutiva.
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Procesamiento de las pruebas

Proceso de reconstruccion
El procesamiento de las capturas es automatico, basta con hacer clic en el boton “LOAD TRIAL” y
seleccionar la captura que se quiere procesar y/o revisar:

D VICON TRACKER 3.9
TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES o X

{I NOMBRE DE LA CAPTURA * GO LIVE

SYSTEM > CALIBRATE ’ OBJECTS g] RECORDING

Location: SHARED &

N DER

Trial Name: movimiento aerec 4

Auto increment trial number

B Permit overwrite of existing files

Frames captured: 3056 0:00:30(056)

LOAD TRIAL... REPROCESS TRIAL
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[ CHOOSE A TRIAL... %
T « Vicon » Tracker3x > CapturedTrials v D L Buscar en CapturedTrials
Organizar ~ Nueva carpeta i | o
Piedra ~ Nombre Fecha de modificacion Tipo
test.2 D camara_robot_horinzontal 1.x2d 29/08/2022 05:06 p. m Archivo X2D
@ Creative Cloud Files D camara_robot_horinzontal.x2d 29/08/2022 05:06 p. m Archivo X2D
o Audition D camara_robot_horinzontal longrun.x2d 29/08/2022 05:13 p. m Archivo X2D
D camara_robot_horinzontal_longrun_a.x2d 29/08/2022 05:24 p. m Archivo X2D
& OneDrive [ ] camera Movements.x2d 22/03/2022 02:01 p. m Archivo X2D
= Este equipo D captura_camaral.x2d 29/08/2022 04:46 p. m Archivo X2D
B Descargas [ ] movimiento aereo 1.x2d 16/03/2023 03:18 p. m. Archivo X2D
- [71 movimiento aereo 2.x2d 16/03/2023 03:18 p. m Archivo X2D
5 Documentos —
u movimiento aereo 3.x2d 16/03/2023 03:19 p. m Archivo X2D
I Escritorio — - .
| ] movimiento aereo.x2d 16/03/2023 03:17 p. m, Archivo X2D
~ EUGENIA (nas) [7] NOMBRE DE LA CAPTURASd 16/03/2023 02:32 p. m Archivo X2D
< EugeniaServer |7 rUN3Dx2d 26/10/2022 11:05 a. m Archivo X2D
&= Imagenes
J’ Muisica
_# Objetos 3D
E Videos
£ . Disco local (C) v < >
Nombre de archivo: |movimiento aereo.x2d v ‘ Recorded Data (*.x2d) v

Al seleccionar la captura aparecera un mensaje de procesamiento:

Al finalizar el procesamiento aparecera en la parte superior el nombre de la captura:
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Para reproducir la captura se da clic al botdn “PLAY” ubicado en la parte inferior izquierda del
workspace:

Si se desea regresar a la vista en vivo para realizar mds capturas se debe hacer clic en el botén “GO
LIVE”:

D VICON TRACKER 3.9
TRACKER WINDOW HELP

RESOURCES wy

Q movimiento aereo * GO LIVE

STEM = CALIBRATE ¥ oBJECTS ::'3. RECORDING

RECORDING
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Generacion de archivos con los datos de las pruebas

Para generar un archivo que contenga los datos generados durante el procesamiento de la captura
basta con hacer clic en el botén “EXPORT” en la seccién EXPORT CSV:

Filename:

First Frame: First Frame

Last Frame: End Frame

Delimiter:

0

Angle Representation: Helical
Local Numeric Format:

Devices for Export:

Objects:

Unlabeled Trajectories:

EXPORT

Al genera el archivo este quedard almacenado en la misma carpeta donde se almacenan las
capturas:

E@ movimiento aerec Archivo de valores separados por comas de Microsoft Excel 225 KB
D movimiento aereo.system Archivo SYSTEM 52 KB
D movimiento aereo.x2d Archivo X2D 45,624 KB
D movimiento aerec.xcp Archivo XCP 19KB

Dicha carpeta se indica en el panel inferior “COMMUNICATIONS”, ubicado en la parte inferior de la
interfaz de Tracker:

P-pPLAY I

L Lo iy
More... 100

i N FTEE T N T NS ST R T S
200 300 400 500 600 700 800 900

1000
COMMUNICATIONS

Time Category
£UZ35.U5.10... LOMDINed Froc... >ucceededq: v EITOrs ana v vvarnings

2023.03.16... Export ASCII Started

2023.03.16... Export ASCII Exporting: 'C:\Users\Public\Documents\Vicon\Tracke CapturedTrials\movimiento aereo.csv'

2023.03.16... Export ASCII Succeeded: O Errors and 0 Warnings

Opciones de generacion de archivos

Se pueden modificar algunos pardmetros antes de exportar los archivos, entre ellos:
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Filename: rer3.x\CapturedTrials\movimiento aereo.csv |8

First Frame: First Frame

Last Frame: End Frame

Delimiter:

Angle Representation: Helical
Local Numeric Format: .
Devices for Export:

Objects:

Unlabeled Trajectories: B

EXPORT

e Firstylast Frame, (rango temporal de los datos a procesar)

e El delimitador de los datos en el archivo que se va a generar (‘,’, tabulador o CR/LF)

e Larepresentacion de los angulos (Helicoidal o Quaternion)

e Se debe tener especial cuidado con la propiedad Objects, ya que aqui se puede seleccionar
un objeto especifico (opcidon “selected”), todos los objetos creados (“all”) o ninguno (none).
Esta seleccion se vera reflejada en los datos del archivo generado.

e También se debe prestar atencion a la propiedad “Unlabeled Trajectories”, si se selecciona
aparecerdan en el archivo la posicién (X,Y, Z) de un marcador de captura que no haga parte
de un segmento del objeto. Esta funcidn solo es util cuando existe solo un marcador que no
haga parte del objeto y se desee tener referencia de su ubicacidn. Si existe mas de uno no
existe forma de etiquetarlos manualmente, el sistema asignara un nombre aleatorio del que
no se tiene referencia especifica.

Lectura de los datos en tiempo real mediante el Datastream SDK
Adicionalmente Tracker también permite consumir los datos de los objetos en tiempo real mediante
el desarrollo propio de cbédigo, esto se logra mediante su propio SDK
(https://www.vicon.com/software/datastream-sdk/)

El SDK estd disponible para los siguientes lenguajes:

o C

o (C++

e _Net

e Matlab
e Python

e SimpleViewer

Algunos de los datos que se pueden consumir estan indicados en el siguiente ejemplo de lectura del
SDK:
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BN Simbolo del sistema - ViconDataStreamSDK_CPPTest.exe — [m] *

ode: @h em @s of osf False @ @ @

‘8, @)
e, o, 8, 1, 8, @, 8, 1)

Rotati
Translat

on Quaternion
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